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Doswiadczenie i niezawodnos¢ w technologii radarowe;j.

11. KONFIGURACJA PRZY UZYCIU MENEDZERA RUCHU SE

Menedzer ruchu (Traffic Manager) to gtéwne oprogramowanie stuzgce do konfigurowania ITR-3810 do uzytku w terenie.

11.1 Instalacja programu Traffic Manager SE

Menadzer ruchu (Traffic Manager SE) mozna zainstalowaé wytgcznie na komputerze z systemem Windows.

Pliki instalacyjne znajduja sie w pakiecie oprogramowania urzadzenia.

Otworz plik wykonywalny instalatora Menadzera ruchu (Traffic Manager SE) w pakiecie oprogramowania i postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie, aby dokonczy¢ instalacje.

'IEJ] . R Mo = 15‘ Setup - TrafficManager =

Welcome to the Setup Wizard gomplﬁ\t;ng t';u: TrafficManager
etu IZar
InnoSenT K
Setup has finished instaling TrafficManager on your
computer, The application may be launched by selecting the

ther applications before installed icons,

Click Finish to exit Satup,
it Setup
Launch TrafficManager

Next > Cance

APKO"
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11.2 Przeglgd Traffic Manager SE

Traffic Manager SE firmy InnoSenT to oprogramowanie stuzgce do konfiguracji urzgdzenia ITR-3810 zainstalowanego w terenie oraz

do wizualizacji danych wyjsciowych z systemu (tj. listy obiektéw i komunikatéw o zdarzeniach UDP). Najwazniejsze funkcje zostaty
wyrdznione ponizej.

Podtacz jeden lub dwa
sensorylTR-3810

Przewodnik
konfiguracji

Odczyt konfiguracji
systemu

Stwérz i usun
Mape termiczna ruchu

0 Totic Manages 56

h.‘wmx gewreasoset (@ crtasiin [ @pes rn.m O_

D Erert Memager LR

Wyswietlanie wiadomosci

Semor | Serser 2

Zapis i Odczyt
listy obiektow
wideo filmem

= TN

Wyswietl wideo

z zewnetrznej kamery

ubP - \_ ,
Cuerect 1 Cam
Samazr infrrmation &=
—~~
Sensor | Sermer I
e Sty g Wyswietl informacje
Wyniki komunikatéw o i o= A o sensorze
. Secwx || Senwerd Sty (. 7
zdarzeniach: — e
- zliczanie PEDESTEME & @3 0 O 0 0
klasyfikacja 5 S i ha
- MalLTRXX & & & 0 0 @0 . . g . . .
emce 8 0 8 8 0 @ prarmea Zmien ustawienia widoku
QUELE_LENGTH 3 e 0 0 1 e s
MSG_COUNT Ll L L o o o [ vt Sensar e
f
. Wyswietl obraz podktadowy,
strefy zdarzen
e = i $ledzone obiekty
hmetlint A
B 1 Sermar 1
L|Sta z dWOCh sensorow byt 0 Cuabty Distance  (m| Detanceyim) Obygect Tope  Vefooty in Duection foenh)  Toes =
,
1
3
4 >
Sensor | Sensor 2 Dcoanected [

11.3 Potqgczenie ze strumieniem z kamery.
Potacz sie ze strumieniem wideo z zewnetrznej kamery za pomocg protokotu RTSP.

W ,trybie nagrywania” strumien wideo z kamery jest zapisywany wraz z danymi radarowymi na dysku twardym.
Dzieki temu mozliwa jest ocena danych w trybie offline.

Camera 5 X ® Network Camera Manager 7 »
Sefmor L. [SEE Device kst
] | INSTAR C8 0 T
choose network camera... ) | | FOSgZONOPOL I " I
Edit
Remove
'Comett to Cam
sl
APKO" o
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11.4 Potgcz z ITR -3810

Jesli Traffic Manager nie jest jeszcze potgczony z systemem, nawigz potgczenie, klikajac przycisk "Potacz".
Wiecej informacji znajdziesz w punkcie [10].

11.5 Kreator konfiguracji.

Aby tatwo skonfigurowac ITR-3810, uzyj Traffic Manager. Otworz kreator konfiguracji, klikajgc przycisk 'Configuration'.
Zostaniesz przeprowadzony przez wszystkie kroki niezbedne do skonfigurowania ITR-3810 dla twojej aplikacji.

Ponizej przedstawiono ekran powitalny oraz przeglad procesu konfiguracji. Za pomocg przycisku 'Next' mozesz przechodzi¢
przez kolejne menu konfiguracyjne.

8 Traffic Manager Configuration Wizard = x
l'fj 'A;'d:crne - -,
Przeglad menu v Il Site Plan Welcome to the Configuration Wizard Potacz do ITR -3810
konfiguracyjnych & Background
© FReference Length This configuration wizard wil guide you through the basic configuration,
B Sensor Position
& Event Zones
& Ignore Zones
[lIl save Configuration v
— —~~
Gtéwne okno do ustawiania Konfiguracja sceny
tta, instalacji, czujnika pomiarowej
i ustawien strefy.
A\ 4
— —~~
Wyslij ustawienia do
sensora
— __

Mext

APKO"
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11.5.1 Podktad

W Menu Tta mozna wczytac obraz scenerii. Obraz ten stanowi podstawe do pozycjonowania czujnika i definiowania
stref zdarzen dla danej aplikacji.

Opcja 1:Wczytaj plik *.jpg lub *.png z dysku twardego.

Opcja 2: Otwérz Mapy Google za pomoca wbudowanej przegladarki map i przechwy¢ obraz do konfiguracji scenerii.
Obraz zostanie nastepnie automatycznie wczytany do scenerii.

@ Traffic Manager Configuration Wizard - X
Sensor Selection
Sensor 1 ~e| Add Remove
"’ Welcome
~ Il site Plan Background
© Background:
© Reference Length i
@ Sensor Position Select 5 .jpg or .png image fle a5 your background image. The image
; file can be a Google Maps satelite image or an mage capture of the Map Viewer,
: Lineals -~ 2 . = ﬂbudowana przegladarka
Event Zones Hame Gl (Y]~
. ignore Zones \ map.
B Tetiabel

I save Configuration 2. Rotate the background image, if necessary,

Obracanie obrazu Image Rotation [0,00° |5
3. Scalie the background image, if necessary.

C
I: Scale oo 5]

Skalowanie obrazu

Miext
Close

I: Pokaz znacznik pozycji \l\ L . Przechwy¢

obraz
_—
I:Opcje wyswietlania male/

APKO”
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11.5.2 Dtugos¢ Wzorcowa - Referencyjna

Zarzadzajacy ruchem (Traffic Manager) potrzebuje dtugosci referencyjnej na obrazie tta.
Jesli dtugosc ta nie jest ustawiona prawidtowo, zmierzone obiekty i zasieg radaru nie bedg odpowiadac obrazowi.

W rezultacie, ustawione strefy zdarzen nie bedg dziata¢ zgodnie z oczekiwaniami.
Mozesz zmierzy¢ odlegtos¢ miedzy dwoma punktami samodzielnie albo uzy¢ wbudowanej funkcji Google Maps.

Umiesc¢ konce wyswietlanej czerwonej linii tam, gdzie zmierzytes odlegto$é na obrazie, a nastepnie wpisz odpowiednig dtugosc¢ tej

linii.
o Uwaga: Jesli zaimportowates$ obraz za pomoca wbudowanej przegladarki map, dtugos¢ referencyjna jest ustawiana automatycznie.

Selektor dtugosci referencyjnej

@ Traffic Manager Configuration Wizard

= =} x
Sensor Selsction
Sersor 1 W, Add Remave
m Wécumt
¢ Reference Length
~ I sitePlan s
B Background ;
@ Feference Length Ta scale the entre map, ndicate how many meters or fest are eguivalent ta cne poesl in the
@ Sensor Position badkpround image by entering the Reference Length,
© Linesls Measure the distance between twd points on the map.
® Event Zones 1, Cick the man image to acd a reference Ine.
© 1gnore Zones 2, Cick the handies of the reference line to move the lin an the map,
B Text label

Save Configuration 2
n Enter the reference length,

After this, the GUT is able to caloulate the meter or feet per pivel value to scale the map,
| Dtugosc referencyjna L

o ength 000m (5]
e

RKote: f you have imported the image via the built-m map wviewer, the ref length is set

APKO" — .
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11.5.3 Pozycja Sensora

Uzyj przyciskéw Gora/Dot i Lewo/Prawo, aby umiesci¢ wirtualng pozycje czujnika (czerwony punkt) na obrazie tta w doktadnym
miejscu, gdzie zainstalowany jest ITR-3810.
Nastepnie ustaw wysokos¢ instalacji. Kat elewacji zostanie odczytany z czujnika i skorygowany o kat nachylenia drogi.

Wskazéwka: Najpierw ustaw przyblizony rozmiar kroku, a nastepnie doktadny.

Uwaga: Jesli uzywasz wiecej niz jednego czujnika, kazdy z nich musi by¢ ustawiony na innym kanale czestotliwosci.

@ Taffic Manager Configuration Wizard = o ®
Sensor Selection
Sensor 1 Add Remove
M w Sensor Position
~ [l sitePlan
[ e To set the ition, place the the ter the Azimuth Angle to orient th
o sensor position, place the sensor on the map image, en orient the
© Feference Length sensor on the map, the Height, and the El Angle,
. Sensor Position Place the sensor on the map image:
© Linesis 1. Click the map mage o add the sensor,
| Obrc’)c’ Wialke czujnika. | || ' Event Zones 2. Drag the sensor to the desired position in the map, The sensor is aligned to the north automatically.
—T— Zones
j_ O Tt Azmuth Angle o0 2] Move Sensor Fosition ~
| Ustaw wysokos¢ instalacji L /I Save Configuration e Przesuwanie pozycji czujnika
—T 3. Please enter the Installation Height, g ’ i
L . \ Installation Height [Loam [& teft | [L00m [ | Rioht N— —
Kat wzniesienia bedzie ™ —

odczytywany z czujnika

4. Flease enter the Elevation Angle.

i korygowany o kat Blevation Angle o000 5] —
nachylenia drogi. Road Gradient Angle L Kat nachylenia drogi musi
Roll Angle 3

Set frequency channel if
more than one sensor is

by¢ ustawiony, aby uzyskac
poprawny kat wzniesienia.

A

Frequency Channel
|Frequency Channel 1

<

used
N S Rain Interference Threshold 130 <
Max Stop Time 30 (3 |7
Fighway Mode Clenabled [ 7

Close

Mozesz uzy¢ funkcji "Create Heatmap" (Utworz mape cieplng), aby wyswietli¢ trajektorie obiektow na obrazie w tle (zielone
linie).Sprawdz, czy wyswietlane obiekty odpowiadajg rzeczywistemu ruchowi obiektow. Dostosuj parametry pozycji czujnika,
kata azymutu (aby obrdci¢ wigzke czujnika) oraz dtugosci referencyjnej, az do momentu, gdy bedg sie wzajemnie pokrywac.

Pa— !‘ﬂm Carme

W comectsersr s g coonectseror 2 (@) coriraton. (@) ren [P mees ()5

_LUtwérz mape cieplnq:l

[ At Track To Zone
[ e Background tmage:
[ Hide Class

W | [ Hde Semser Seas
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Maksymalny Czas Zatrzymania

Mozna uzy¢ parametru "Max Stop Time" (Maksymalny Czas Postoju), aby okresli¢, jak dtugo obiekty nieruchome sg
utrzymywane w Strefie Obecnosci (Presence Zone).

Licznik czasu zaczyna odlicza¢, gdy tylko obiekt stanie sie nieruchomy. Gdy czas uptynie, nieruchomy obiekt zostaje

usuniety.

@ Taffic Manager Configuration Wizard = (=] ®
Sensor Selection
Sengor 1 b Add Remove
m Wd:ume Sensor Position
~ Il sitePian
© Background
To set the sensor position, place the sensor on the map image, enter the Azimuth Angle to orient the
© Refesence Length sensor on the map, the Tnstallation Height, and the Elevation Angle.
@ Sensor Position Place the sensor on the map image:
© Lineals 1. Click the map image to add the sensor.
© Event Zones 2. Drag the sensor to the desired posibon in the map, The sensor is aligned to the north automatically.
© ignore Zones
© Textlabel Azmuth Angle 0,000 = Move Sensor Position
”f Save Configuration up
3. Please enter the Installation Height,
Installaton Heght Loom & tet | [noom [3] [ Ront
Down
4. Please enter the Elevation Angle.
Elevation Angle 0,00° _:-
Road Gradient Angle U,G‘J :
Rol Angle 0 3
Ustaw maksymalny czas Frequency Channel
zatrzymania dla obiektéw Frequency Channel 1 v Odblokuj lub zablokuj
statycznych. tryb autostradowy
e Rain Tnterfesence Threshold 30 :
™ Max Stop Time 3008 : ¥
Highway Mods [ enabled 7
Mext
Close
Tryb Autostradowy

Uwaga: Czas ustawia sie w sekundach i jest to jeden, globalny licznik dla wszystkich nieruchomych obiektow.

Tryb autostradowy jest przeznaczony do uzytku na autostradach.
W tym trybie przetwarzanie danych jest wewnetrznie zmieniane, aby uzyskac¢ optymalne wyniki w zakresie

klasyfikacji i zliczania.

Uwaga: Na obszarach skrzyzowan tryb autostradowy prowadzi do pogorszenia jakosci detekcji.

APKLO"
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11.5.4 Linie Pomiarowe

Linie pomiarowe mogg by¢ uzyte do wizualizacji odlegtosci w konfiguraciji.

o Note: Elementy liniowe nie majg zadnego wptywu na komunikaty o zdarzeniach, strefach lub w $ledzeniu.

@ Teaffic Manager Configuration Wizard
Sensor Selection

Sensor 1 | Add Remove

",f Welcome
~ [l sitePlan
© Background
© Reference Length

e
E Dodaj linie © Lineals > 8
© Event Zones Lineal 1
© ignore Zones
© Textlabel
fﬂ Save Configuration

Lineals

Add ineals to visuslize distances.

Miext
Close

APKO"
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11.5.5 Strefy Zdarzen

Strefy zdarzen sg definiowane w celu generowania wiadomosci o zdarzeniach, gdy obiekt znajdzie sie w obrebie takiej strefy.

Dodatkowo mozna doda¢ warunki. Dzieki temu bedziesz otrzymywac¢ wiadomosci tylko dla tych warunkdw, ktére Cie

interesujg (predkos¢, klasa, kierunek...).

Strefy zdarzen mozna dodaé¢ w menu stref zdarzen. Nastepnie mozna wybra¢ zgdany typ strefy. Umies¢ strefe zdarzen na

obrazie tta.

Ksztatt strefy mozna dostosowac, dodajac punkty.Strefa chodnika: Ta strefa stuzy do klasyfikacji (pieszy/rower).

Uzyj tego typu strefy do zdefiniowania swoich chodnikéw do klasyfikacji pieszych/roweréw.

Uwaga: Ta strefa nie generuje wiadomosci o zdarzeniach.Uwaga: Podwdjne klikniecie lewym przyciskiem myszy na linii strefy
zdarzen dodaje wiecej punktéw (maks. 10), a klikniecie prawym przyciskiem myszy usuwa punkty.

@ Teaffic Manager Configuration Wizard

Sensor Selection
Sengor 1

_ﬂf Welcome

~ [l sitePlan
© Background
© Reference Length
& Sensor Position
© Lineals
© Event Zones
© ignore Zones
© Textlabel

f” Save Configuration

Eodaj strefe / wybierz strefe

Zdefiniuj typ strefy j

Add Remaove

Event Tones

Create up o 64 Event Zones in the map image, There are three kinds of zones:

- Motion Zones generate Event Messages whenever a tracked vehide enters the zone.
- Presence Zones detect static objects and
- Sidewalk Zones for pedestrian and bike d

If a tracked vehide enters either type of zone, the defined zone is ilumnated,

Drag zone handes to change the shape of the zone, To confiorm the zone to 2 non-standard shape,
double-dick the line connecting the corner handles to create a new handie.

I: Numer fazy®
C ]

Numer wyjécia ° j

generate Event Messages that indcate the queue length and number of tracked cbjects.

Wiadomos¢ o zdarzeniu
bedzie wysytana

cyklicznie co 50 ms
przez okreslony czas.
N

Zone

EventZone 1  ~| & ]

Zone Settings

Zone Name Zone Type Phase Number Event Message Delay ETA Point

EventZons 1 | mMoTioN | o Bl |osee 2] s
Output Number EventMessage Extension
b Bl [ E

/ Conditiors
+ v B
Output Nr. Class Direction Velocity T M
Next
Close

/Dodaj jeden lub wiecej )

warunkow, aby okresli¢
Lwyzwalanie wiadomosci o

zdarzeniu. _J

Strefa zdarzen :I

® Dane wyjéciowe w komunikacie o zdarzeniu nie s3 uzywane wewnetrznie.
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11.5.6 ETA - Szacowany Czas Dojazdu

Aby witaczyé obliczanie ETA, dodaj punkt ETA dla strefy ruchu.Gdy obiekt wjedzie w strefe, zostanie obliczona odlegtos¢

miedzy nim a punktem ETA. Nastepnie, na podstawie predkosci obiektu, mozna obliczy¢ czas przybycia w sekundach.
Otrzymasz ten wynik w wiadomosci o zdarzeniu.

@ Traffic Manager Configuration Wizard

i =] x
Sensor Selection
Sensor 1 | Add Remove
",f Welcome
) Event Zones
~ [l sitePlan
Background
g e et Create up o 64 Event Zones in the map image, There are three kinds of zones:
“gm”,Mﬁm - Motion Zones generate Event Messages whenever a tracked vehice enters the zone. )
- Zones detect static objects and generate Event Messages that indcate the queue length and number of tracked objects,
© Lineals _ Sidewalk Zones for cher ad BE assificaton;
=f‘“’"z;"“ Ifa tracked vehicle enters either type of zone, the defined zone is iluminated,
ignore Zones.
© Textiabe Drag zone handes to change the shape of the zone, To conform the zone to 2 non-standard shape,
"’ double-dick the line connecting the corner handles to create a new handie.
Save Configuration
Zone

|Eventzone 1 v | @p| T

Zane Settings J Dodaj lub usuri punkt ETA I
Zone Name Zone Type Phase Number Event Message Delay ETA Poi
Eventzone 1 | momon ~| o ] osee [F] & 7
Output Number EventMessage Extension
b ] [ [F]
Conditions
+ v B
Output Nr. Class Direction Velocity Min Velocity Max
Mext
Close

obliczanie czasu ETA j

APKO"
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11.5.7 Strefy Wykluczenia

Mozesz zdefiniowad obszary, w ktorych obiekty nie bedg inicjowaé nowych $ciezek (toréw).

Umiesc¢ "strefe ignorowania" na obrazie tta. Ksztatt strefy ignorowania mozna dostosowaé, dodajac punkty.
Dwukrotne klikniecie lewym przyciskiem myszy na liniach strefy ignorowania dodaje kolejne punkty (maksymalnie 10),
natomiast klikniecie prawym przyciskiem usuwa punkty.

Uwaga: Juz istniejace $ciezki mogg poruszac sie przez strefe ignorowania bez zadnych konsekwencji.
Jezeli pole "Ignoruj wszystko" jest zaznaczone, istniejgce Sciezki w strefie ignorowania zostang usuniete.

Traffic Manager Configuration Wizard — [m] »®
9 L
Sensor Selection
Sensor 1 b Add Remove
_.l'if Welcome 2
~ [l sitePlan 9
| Cn 10 Ignore Z estabiish where objects tracked. Examples of objects
eate up o re Zones o areas e are not tras 3 o
© Reference Length that are not tracked include buldngs and stationary struchures.
Sensor Position
e il Drag zone handles to change the shape of the zone, To conform the zone to a non-standard shape,
© Lineals double-dick the line connecting the corner handles to create a new handie,
a Event Zones
. Ignore Zones Zone
g © Textlabel 2 v %\
- B =
| Dodaj strefy wykluczenlaj ey
Zone Name
|£gn|:(ezme 2
[C] 1gnore everything
Mext
Close

APKO"
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11.5.8 Etykieta Tekstowa

Etykieta tekstowa moze by¢ uzywana jako oznaczenie na wykresie. Jej pozycje mozna dostosowac, przeciggajac
czerwona kropke na wykresie obok etykiety. Etykiety posiadajg standardowe opcje formatowania tekstu i mozna je

obracac.

C

@ Teaffic Manager Configuration Wizard

Dodaj etykiete

Sensor Selection
Sensor 1 Add
",f Welcome Text label
~ [l sitePlan
g Background Label
Reference Len
i . |Textiabel 1
© Lineals
a Event Zones Label Setiings
e Ignore Zones Text
. Textlabel Font color
fﬂ Save Configuration
Font size
Font boid
Font underiine
Font falic

Close

Rotation angle |0,00° >

Remove

v % B

[Texmase.

O

Next

APKO"
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11.6 Zapis Konfiguracji

W tym menu parametry zdefiniowane w Kreatorze Konfiguracji sg wysytane do sensora i rozpoczyna sie tryb pomiarowy.
Po wystaniu konfiguracji do sensora, slady obiektéw sg wyswietlane na obrazie tta.

o Uwaga: Aby zmieni¢ obecng konfiguracje w przysztosci, zaleca sie zapisanie ustawien do pliku na komputerze. Mozna to
zrobi¢ w menu plik w programie Traffc Manager SE.

Zapisany plik ma rozszerzenie .iprj. Aby przeprowadzi¢ offline'owg ewaluacje zarejestrowanych danych, najpierw nalezy
zatadowac plik .iprj. Dlatego upewnij sie, ze masz dostep do aktualnego pliku .iprj do odtworzenia.

@ Taffic Manager Configuration Wizard

- =] X
Sensor Selection
Sensor 1 w Add Remaove
Wel -
m ‘eicome Save Configuration
~ [l sitePlan
| e To complete the nstalation, cick Send Settings to System.
e Reference Length All parameters are sent to the connected systems,
© sensor Position Note: if the button is grayed-out, ensure that the software is connected to an active system.
e Lineals
© Event Zones
© ignore Zones
© Textiabel

1] Save Configuration

Close

@ Tisffic Manager SE
File = Options Extras Window Help

Save Configuration to File Ctri=5 onfiguration ©;
Load Configuration from FileY ! /il
- - g x
X Quit tri+0

-

] Receive messages aver TCRIF % J Message Info

APKLO"
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11.7 Widok Ustawien

Widok Ustawienia obejmuje pola wyboru, ktére umozliwiajg wtgczanie i wytgczanie réznych opcji kontrolujacych
obiekty oraz $ciezki wyswietlane na obrazie tfa.

View Settings g X

E Pokaz ID obiektu % [] show object ID — | - :l
| okaz liste celéw na wykresie.

[] show TargetList

Dopasuj tor do srodka . )
strefy [] adjust Track Te Zone
|rUkryj obraz podktadu j

[] Hide Background Image

Kazdy tor jest wyswietlany I:‘ Hide Class
jako samochdd.

[] Hide Sensor Beam

| Ukryj wigzke sensoraj
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11.8 Zapis / Odtwarzanie

Traffic Menager SE jest w stanie nagrywac listy celéw oraz strumien wideo.

Kliknij przycisk 'Record’, aby rozpoczgé nagrywanie, a nastepnie kliknij go ponownie, aby zapisa¢ nagrane listy
celéw i strumien wideo do pliku. Podczas gdy nagrywanie jest aktywne, biezgce Sciezki, obiekty i strumien wideo
nie moga by¢ obserwowane.

Aby odtworzy¢ nagrane dane, kliknij przycisk 'Playback' i wybierz odpowiedni plik danych.

Uwaga: Po zatadowaniu nagranych danych z pliku, muszg zosta¢ wystane pasujgce ustawienia konfiguracji (prosze
zobaczy¢ sekcje "Zapisz konfiguracje"). Sledzenie zostanie zaktécone podczas przewijania odtwarzania.

. Traffic Manager 5B
File Options Extras Window Help

g Connect Sensor 1 ﬁ Connect Sensor 2 eConﬁguraﬁnn ©F‘.em{d. , ’ Playback O Read Ct

@ Playback Contral - ] x
\ j
Nazwa pliku r—"- . ‘40twérz okno dialogowe pliku.

E P 20220907_102400_3800_dataStream_Pole v | (Choose File... s P

— ] 00:00:00 00:00:41

EBlezqca ramka i czas }' I %fkowita liczba klatek i czeg
]

E Start odtwarzania }——. LE | » [ Auto Revind lszms ﬂ-ézestotliwos’c’ ods’wieiania

=] .__GulnFrm" Close Playback

|

11.9 Tryb odtwarzania w systemie.

ITR-3810 umozliwia wgranie do systemu zapisanego pliku odtwarzania (maksymalny rozmiar 3 GB).
Po wgraniu pliku mozesz aktywowac jego odtwarzanie.
Twdj plik odtwarzania bedzie odtwarzany w petli w systemie.

® Taffic Manager SE
File Options | Extras Window Help

(& Connect Sen ¥¥  Update Firmware

@Record ’ Playback @ Read Co

UDP Event Mess: Restore Network Defaults over R5483
Simulation Mode L4
[] Receive mess wm » Playback Mode Sensor 1
e Restart System 3 Playback Made Sensor 2 .
9, Settings O Upload Playback File Sensor 1 _\
[ 0 Upload Playback File Sensor 2
® Traffic Manager SE ]
File Options Extras Window Help 4 i ’ =
& Connect Sen % Update Firmware PL:“PBA&(‘]\ ON S\, STEQ‘I ‘A(‘T“ E:
(U0 Event Mass, = Restore Network Defaults over RS485 i \
B Simulation Mode ’
[ Receive mese ,° W{gﬁ* 3 Playback Mode Senzor 1
Secair i | B8 L) Restart System 3 Playback Mode Sensor 2
S Settings ) Upload Playback File Sensor 1
| O Upload Playback File Sensor 2
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11.10 Tryb Symulacji w Systemie

ITR-3810 zapewnia tryb symulacji, w ktdrym wczesniej zdefiniowane dane sg odtwarzane w petli.

Stuzy to do wczesniejszego testowania komunikacji z czujnikiem z listami obiektdw, w biurze, zanim bedzie mozliwosé
wyjazdu na droge.

File Options Extras Window Help

(% Connect Ser #% Update Firmware
52 Restore Network Defaults over RS485

©Record ’ Playback O Read

UDP Event Mes .
e Simulation Mode > Simulation Mode Sensor 1%
[] Receive me: (0 Playback Mode > Simulation Mode Sensor 2@
Sensor 1 Restart System >

< Settinas

can SSIMULATION ACTIVE!

| 1 sMaLL TRUCK.
| memox

11.11 Zaktualizuj oprogramowania sprzetowego

Wybierz plik aktualizacji oprogramowania uktadowego (firmware), ustaw adres IP czujnika i kliknij przycisk OK, aby rozpocza¢
aktualizacje oprogramowania uktadowego.

'.' Traffic Manager SE
File Options = Extras  Window Help

= '
iy Connect Sen 7 Update Firmware S ‘

% Restore Network Defaults over RS485
UDP Event Mess;

B Simulation Mode [

) Firmware Update ? x

Firmware file {*.upd) | | i

| ,
Systemip-adress  [192 [3)| [168 [2] [178 [£] [2s3 [£] 41 Wp“l’;"l;a_d;;fges”’ j

Cancel

J
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11.12 Przywrdc Ustawienia Sieci przez RS485.

Za pomocg opcji 'Przywrdo¢ domysine ustawienia sieci przez RS485' mozesz zresetowac sie¢ do domysinej
konfiguracji.

0 Rozwigzywanie problemoéw: Jesli doswiadczasz problemoéw z pofaczeniem przez Ethernet, zalecamy
zresetowanie do ustawien domysinych.

@ Traffic Manager 5E
File Options | Extras | Window Help

iy Connect Sen % Update Firmware

5. Restore Metwork Defaults over R5485
UDP Event Messi —

Simulation Mode

o Restore Network Defaults over R5485 ? X

Please connect the System to your Pc
with a RS485 USB-Converter in full duplex mode.

‘You can set fixed ip or dhep. Factory default is dhep.

Serial Port b

1 Wybierz port szeregowyj

IP-Address: 192 .

subnet mask: 255| .

standard gateway: :

set fixed ip \L Ustaw adres IP :I

Reset network to default using dhep setdhep —\L Ustaw DHCP j
[/\\y‘ Cancel

11.13 Lijsta obiektow w Menedzerze sledzenia.

Traffic Menager udostepnia rowniez liste obiektow, ale nie zawiera ona tylu informacji, co lista obiektdw dostarczana
przez Radar API.

o Uwaga: Zielone $ciezki oddalajg sie, czerwone $ciezki zblizajg sie, a czarne Sciezki sg statyczne.

Objectiist
Sensor 1 Sensor 2

Object ID Quality Distance X (m) Distancey(m) Object Type Velocity in Direction (km/h) Zone

B

7 -
L —
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11.14 Dalsze Ustawienia

Rozwigzywanie problemdw:

Extras Window Help

~

=

Update Firmware
Set Network Settings over R5485

Simulation Mode k
Playback Mode 4
Restart System 4
- LY ! *,
- Settings

W przypadku problemdw z potgczeniem przez Ethernet, zalecamy przywrdcenie ustawienn domysinych.

<., Settings

General Settings
Updates

Recording

Start resolution

Distance Unit

Velocity Unit

Check for updates at application startup

Disable plot while recording (recommended to aveid frame loss)

I:‘ enable 1024 5| x 758

-

Whytacz sprawdzanie
aktualizacji

METER b

LWy’chz rysowanie wykresg
L Ustaw rozdzielczos¢ GUIj

Ck

Close

Ustaw typ miar. j
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12. Wdrozenia aplikacji drogowych.

Trzy rézne typy stref zdarzen w potgczeniu z jednym lub kilkoma warunkami umozliwiajg uzytkownikowi szybka i wygodng
konfiguracje ztozonych sytuacji ruchowych.

Wykorzystujac te trzy typy stref zdarzen, mozliwe jest zaimplementowanie wielu réznych aplikacji.

Ponizej przedstawiono przeglad typowych zastosowan dotyczacych ruchu drogowego.

ZASTOSOWANA  APLIKACJA RUCHU
STREFA ZDARZENIA DROGOWEGO

DOSTEPNE INFORMACIE
zITR-3810

PRAKTYCZNE UZYCIE

Dtugosc kolejki

Dtugosc kolejki obiektow
stacjonarnych w strefie
zainteresowania
Liczba obiektow stacjonarnych w

Zarzadzanie sygnalizacja
Swietlng:Dynamiczna kontrola czasu
trwania zielonego Swiatta
Priorytety sygnatu zielonego swiatta
=> Optymalizacja przeptywu ruchu

Strefa strefie zainteresowania e
Obecnosci pojazdow
Detekcja na linii Prawdziwa obecnos$¢ stacjonarnych| Zarzgdzanie sygnalizacjg $wietlng:
zatrzymania obiektéw w strefie zainteresowania| Wyzwalacz wtaczenia $wiatta zielonego
przed linig zatrzymania. => Optymalizacja ptynnosci ruchu
Rozszerzona detekeja Pra?dkoléc’ poruszajacych sie Zarzad%anie sygnalizacja s'wietlnq:.
obiektéw wchodzacych do strefy | Dynamiczna kontrola czasu trwania
zainteresowania 26ttego Swiatta w strefach dylematu
=> Szacowany Czas Przybycia => Minimalizacja ryzyka kolizji w
(ETA) do Linii Zatrzymania moze strefach dylematu
. Detekcja Jazdy pod Prad:
Zty kierunek ruchu ) :
strefa Kierunek i predko$¢ ruchu WVWO@ alert poprzez WYKFYUE
obiektéw wchodzacych do strefy poruszajacych sie obiektow jadacych
Ruchu zainteresowania. pod prad
=> |dentyfikacja i minimalizacja ryzyka
wynikajgcego z jazdy pod prad
Zliczanie pojazdow Statystyki ruchu drogowego:
Liczba, typ i predkosc obiektow Zliczanie i klasyfikowanie obiektéw na
poruszajacych sig wehodzacych w | aytostradach lub drogach gtéwnych.
strefg zainteresowania. => Obliczanie przeptywu ruchu, $redniego
natezenia ruchu...
Strefa petli Strefa ruchu i zatrzymania |Zobacz strefe detekcji ruchu Zamiennik za petle indukcyjne

Na nastepnych stronach przedstawiono przyktadowg konfiguracje dla kazdej z réznych Aplikacji Traffic.

Uwaga: Dwa lub wiecej réznych zastosowan mozna tatwo rozwigzac¢, uzywajac kombinacji roznych typow stref.
Strefy mogg nawet na siebie zachodzi¢, co pozwala na petne i tatwe pokrycie wszystkich zastosowan.

Mozna wdrozy¢ kombinacje do dwdch czujnikdw, aby objgé wiekszo$¢ wlotdw skrzyzowania. Zainstalowane czujniki mogg by¢
skonfigurowane tak, aby unikaty wzajemnych zaktdcen.
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12.1 Dtugos¢ Kolejki

Urzadzenie ITR-3810 jest zdolne do mierzenia dtugosci kolejek i liczby stojgcych obiektow w strefach zainteresowania na

skrzyzowaniach w celu sterowania sygnalizacja swietlng, np. poprzez dynamiczny czas trwania zielonego Swiatta oraz

optymalizacje przeptywu ruchu.
Aplikacja jest realizowana przy uzyciu Stref Obecnosci ITR-3810. Szybka i tatwa konfiguracja stref jest pokazana w sekgji

[11.5.5]. Po ustawieniu i wystaniu stref obecnosci do systemu, ITR-3810 bedzie wysyta¢ do uzytkownika komunikaty o
zdarzeniach UDP za kazdym razem, gdy strefy obecnosci zostang aktywowane. Komunikaty te s3 wyswietlane w oknie
komunikatéw o zdarzeniach UDP (w lewym gérnym rogu), a odpowiadajgca im dtugosc kolejki zostanie pokazana w oknie

wynikow komunikatow o zdarzeniach (w srodkowym lewym rogu).

ruchem.

Uwaga: Wazne jest, aby upewnic sie, ze kazda zdefiniowana Strefa Obecnosci pokrywa tylko jeden pas ruchu. Do mierzenia
dtugosci kolejek na wielu pasach nalezy uzy¢ wielu Stref Obecnosci. Dtugos¢ kolejki dziata poprawnie tylko z nadjezdzajgcym

PARAMETRY INSTALACJI MINIMUM TYPOWA MAXIMUM  JEDNOSTKA
Kierunek ruchu nadjezdzajacy

Wysokosé 413 6|19 8|26 m | ft

Kat pochylenia -10 -7 0 °

Kat odchylenia od osi pasa -60 6 60 °
Dtugos¢ kolejki 20 | 65 80 | 262 m | ft

APKO"
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12.2 Detekcja na Linii Zatrzymania

ITR-3810 jest zdolny do wykrywania obecnosci nieruchomych obiektéw w strefach wywotania, znajdujacych sie przed liniami
zatrzymania. Prawdziwa obecnos¢ nieruchomych obiektéw moze byc sledzona, nawet jesli sa one zastoniete przez
poprzeczny ruch. Informacja ta moze by¢ wykorzystana do sterowania sygnalizacjg swietlng, np. do wywotania sygnatu
zielonego $wiatfa.

Aplikacja jest realizowana przy uzyciu Stref Obecnosci ITR-3810. Szybka i tatwa konfiguracja stref zostata pokazana w sekcji
[11.5.5]. Po ustawieniu i wystaniu stref obecnosci do systemu, ITR-3810 bedzie wysytat uzytkownikowi wiadomosci zdarzen
UDP za kazdym razem, gdy strefy obecnosci zostang wyzwolone. Wiadomosci te sg wyswietlane w oknie Wiadomosci Zdarzen
UDP (u gdry po lewej), a odpowiadajgca im dtugosc kolejki zostanie pokazana w oknie Wynikéw Wiadomosci Zdarzen (na
srodku po lewej).

Uwaga: Wazne jest, aby upewni¢ sie, ze kazda zdefiniowana Strefa Obecnosci obejmuje tylko jeden pas ruchu. Aby mierzy¢

o dtugos¢ kolejki na wielu pasach, nalezy uzy¢ wielu Stref Obecnosci. W przypadku wykrywania linii zatrzymania, strefa
obecnosci powinna by¢ co najmniej tak duza, jak pojazd, ale nie wieksza niz dwa. Zminimalizowanie strefy obecnosci do linii
wyzwalania, a takze jej powiekszenie do strefy obecnosci dla dtugosci kolejki, doprowadzi do stabej wydajnosci. Wykrywanie
linii zatrzymania i funkcja wykrywania prawdziwej obecnosci dziataja poprawnie tylko przy nadjezdzajacym ruchu.

© \es
\ )
| ||| Presence Zone (PZ) -

PARAMETRY INSTALACII MINIMUM TYPOWA MAXIMUM  JEDNOSTKA
Kierunek ruchu nadjezdzajacy

Wysokosé 4|13 6|19 8|26 m | ft

Kat pochylenia -10 -7 0 °

Kat odchylenia od osi pasa -60 6 60 °
Detekcja linii zatrzymania 20 | 65 40 | 131 m | ft
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12.3 Rozszerzona Detekcja
ITR-3810 jest w stanie mierzy¢ predkos¢ poruszajacych sie obiektow wjezdzajgcych do zdefiniowanej strefy, umiejscowionej w
pewnej odlegtosci od linii zatrzymania. Informacja ta moze by¢ wykorzystana do obliczenia Szacowanego Czasu Przyjazdu (ETA)
poruszajacych sie obiektéw do linii zatrzymania.ETA moze nastepnie postuzy¢ do sterowania sygnalizacjg Swietlng, np. do
dynamicznego dostosowania czasu trwania z6ttego Swiatta, aby zminimalizowac¢ ryzyko kolizji w strefach dylematu.

Zastosowanie to jest realizowane przy uzyciu Stref Ruchu ITR-3810. Szybka i fatwa konfiguracja stref jest pokazana w sekcji
[11.5.5]. Po ustawieniu i wystaniu stref ruchu do systemu, ITR-3810 bedzie wysytat uzytkownikowi wiadomosci o zdarzeniach
UDP za kazdym razem, gdy strefy ruchu zostang aktywowane. Wiadomosci te sg wyswietlane w oknie Wiadomosci o
Zdarzeniach UDP (lewy gorny rdg), a odpowiadajaca im liczba aktywacji zostanie pokazana w oknie Wynikéw Wiadomosci o

Zdarzeniach (Srodkowy lewy rég).

LTS
one (MZRS
L}

PARAMETRY INSTALACII MINIMUM TYPOWA MAXIMUM  JEDNOSTKA
Kierunek ruchu nadjezdzajacy

Wysokos¢ 4113 6|19 8|26 m | ft

Kat pochylenia -10 -7 0 °

Kat odchylenia od osi pasa -60 6 60 °
Rozszerzona detekcja 30| 98 200| 656 m | ft
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12.4 Detekcja Ruchu ,,Pod Prqd”

System ITR-3810 jest zdolny do przechwytywania kierunku poruszania sie obiektéw wjezdzajgcych w zdefiniowang strefe.
Informacja ta moze by¢ uzyta do wykrywania kierowcéw jadgcych pod prad i minimalizowania ryzyka wypadkéw, np. na
autostradach lub drogach gtéwnych.

Aplikacja jest realizowana przy uzyciu Stref Ruchu (Motion Zones) ITR-3810. Szybka i tatwa konfiguracja stref jest pokazana w
sekcji [11.5.5]. Po ustawieniu i wystaniu stref ruchu do systemu, ITR-3810 bedzie wysytat wiadomosci o zdarzeniach UDP za
kazdym razem, gdy strefy ruchu zostang aktywowane. Wiadomosci te sg wyswietlane w oknie Wiadomosci o Zdarzeniach UDP
(lewy gbrny rog), a odpowiednia liczba aktywacji zostanie pokazana w oknie Wyniki Wiadomosci o Zdarzeniach (Srodkowy lewy

rég).

PARAMETRY INSTALACII MINIMUM TYPOWA MAXIMUM  JEDNOSTKA
Kierunek ruchu nadjezdzajacy

Wysokos¢ 4113 6|19 8|26 m | ft

Kat pochylenia -10 -7 0 °

Kat odchylenia od osi pasa -60 6 60 °
Detekcja ztego kierunku 30|98 200| 656 m | ft
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12.6 Zliczenie Pieszych / Rowerdw za Pomocq Stref Chodnikowych.

Jesli chcesz w prosty sposob klasyfikowac pieszych i rowery, po prostu zdefiniuj swoje chodniki jako ,strefy chodnikowe”
(fioletowe strefy). Kazdy tor, ktéry jest tworzony w tej strefie, bedzie klasyfikowany jako pieszy/rower. Jesli tor porusza
sie wewnatrz strefy chodnikowej przez pewien czas, réwniez zostanie sklasyfikowany jako pieszy/rower.

Strefy chodnikowe umozliwiajg tatwg opcje klasyfikacji. W potaczeniu ze strefg ruchu (warunek tylko dla pieszych),
mozesz tatwo policzy¢ pieszych/rowery w obszarze skrzyzowania.

@ Disconnectsensor 1 gy Comnect Sensor 2 acmﬂg.lauaﬂ @Ramrd B ciaybact amwammmm ® Cestereatman  #® Re

Ve Setings
=] Adjust Tradk Ta Zone
[[] +de Badkground Image:
[] vide Class

| [ tide Sensor Beam

-
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12.5 Zliczanie Pojazdow

ITR-3810 jest w stanie liczy¢ i klasyfikowa¢ poruszajace sie obiekty wjezdzajgce do zdefiniowanej strefy. Informacje te moga
by¢ wykorzystane do statystyk ruchu, np. do monitorowania przeptywu ruchu, sredniej predkosci na gtéwnych drogach.

Aplikacja jest realizowana przy uzyciu stref ruchu ITR-3810. Szybka i tatwa konfiguracja stref jest pokazana w sekcji [11.5.5].
Po ustawieniu i wystaniu stref ruchu do systemu, ITR-3810 bedzie wysyta¢ do uzytkownika wiadomosci o zdarzeniach UDP za
kazdym razem, gdy strefy ruchu zostang wyzwolone. Wiadomosci sg wyswietlane w oknie wiadomosci o zdarzeniach UDP (w
lewym gérnym rogu), a odpowiadajaca im liczba wyzwolen zostanie pokazana w oknie wynikéw wiadomosci o zdarzeniach

(w $rodkowym lewym rogu).

PARAMETRY INSTALACII MINIMUM TYPOWA MAXIMUM  JEDNOSTKA
Kierunek ruchu nadjezdzajacy

Wysokos¢ 4113 6|19 8|26 m | ft

Kat pochylenia -10 -7 0 °

Kat odchylenia od osi pasa -60 6 60 °
Zliczanie pojazdow 30|98 200| 656 m | ft
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12.7 Przyklad Praktyczny

ITR-3810 moze by¢ konfigurowany na dwa oddzielne sposoby.
Mozesz skonfigurowac go online, bedac podtgczonym do czujnika,
albo mozesz go skonfigurowac offline w celu oceny danych.

KONFIGURACJA ONLINE | JEJ ZALETY KONFIGURACJA OFFLINE | JEJ ZALETY

0 Zapis konfiguracji do czujnika. U Konfiguruj i dostosowuj pliki projektu w
biurze w wygodny sposéb.
0 Odczyt konfiguracji z czujnika.

0 Woczytaj i odtwdrz nagrania do szczegdtowej

analizy.

O Wizualna ocena dziatania online

g Nagrywanie i zapis scenariuszy

Kilka praktycznych przyktadéw zostanie przedstawionych na nastepnych stronach.
° tatwa konfiguracja w 10 krokach.
o Zastosowanie: Wykrywanie linii zatrzymania
° Aplikacja do liczenia ruchu drogowego.

® Aplikacja do pomiaru dtugosci kolejki
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12.8 Przyktad Praktyczny—W 10 Prostych Krokach do Naszej Wtasnej Konfiguracji

Jako przyktad praktyczny chcemy zmierzy¢ dtugosc¢ kolejki z dwdch nadjezdzajgcych ulic w naszym rodzinnym miescie
Hassfurt w Bawarii, gdzie zainstalowano nasz ITR-3810.

W zaledwie 10 prostych krokach mozemy skonfigurowaé nasz ITR-3810 online za pomoca Menedzera Traffic firmy InnoSenT.
Ten przyktad pokazuje, jak skonfigurowac wtasny plik projektu. Praktyczne przyktady dla réznych zastosowarn podane sa w
kolejnych sekcjach.

Krok 1: Po instalacji otwieramy Kreatora Konfiguracji, klikajgc przycisk ,,Configuration”.

[
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Krok 2: Potrzebujemy naszego obrazu tta ze skrzyzowania w Hassfurcie.
W tym celu musimy przejs¢ do Planu lokalizacji -> Tto -> Otwdrz mape, aby pobra¢ obraz.
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12.8 Przyktad Praktyczny—W 10 Prostych Krokach do Naszej Wtasnej Konfiguracji

Krok 3: Chcemy uzyskac¢ obraz z Google Maps, na ktérym znajduje sie nasz ITR-3810. Manewrujemy do naszej lokalizacji w
prosty sposdb, uzywajgc wbudowanej przegladarki map (Mapviewer). Po dostosowaniu obrazu zapisujemy go, klikajac
przycisk "Capture Image" (Zapisz obraz) w prawym gérnym rogu.

Krok 4: Po przechwyceniu obrazu, potrzebujemy dtugosci referencyjnej, aby strefy zdarzen dziataty poprawnie.
Najtatwiejszym sposobem, aby to zrobic, jest osobne otwarcie Google Maps w przegladarce i skorzystanie z jej funkcji
pomiarowe;j.
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12.8 Przyktad Praktyczny—W 10 Prostych Krokach do Naszej Wtasnej Konfiguracji

Krok 5: Po ustawieniu poprawnej dtugosci referencyjnej musimy przesuna¢ nasz czujnik do doktadnej pozycji, w ktorej jest
zainstalowany. Nastepnie musimy wyregulowaé wigzke czujnika oraz wysokos¢ instalacji, aby Sciezki byty wyswietlane

poprawnie.
L ]
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Krok 6: Poniewaz chcemy mierzy¢ dtugosc kolejki na dwdch oddzielnych pasach, musimy uzy¢ stref obecnosci.
Dlatego dodajemy pierwszg Strefe Obecnosci w konfiguracji Strefy Zdarzen.
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12.8 Przyktad Praktyczny—W 10 Prostych Krokach do Naszej Wtasnej Konfiguracji

Krok 7: Przedstawiona strefa obecnosci nie ma jeszcze wymaganego ksztattu. W zwigzku z tym musimy dostosowac strefe
obecnosci do pozgdanej, maksymalnej dtugosci kolejki. Mozna to szybko zrobi¢, przeciggajac wezty strefy do wtasciwego
ksztattu.

Krok 8: Poniewaz chcemy zmierzy¢ dtugosc¢ kolejki na dwdch oddzielnych pasach, musimy doda¢ kolejna strefe obecnosci.
Zauwazamy, ze nasz pas ma zakret, wiec musimy nadac strefie odpowiedni ksztatt.
Mozna to tatwo zrobi¢, dodajac wiecej weztdow do naszej strefy, po prostu klikajac dwukrotnie na odpowiednie linie.
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12.9 Przyktad Praktyczny—Detekcja Linii Zatrzymania

Krok 1: W nastepnym przyktadzie chcemy zastosowac¢ detekeje linii zatrzymania dla sygnalizacji $wietlnej. Bedziemy musieli
ustawic strefy obecnosci dla naszej detekcji linii zatrzymania.

Pamietaj, ze strefy muszg mie¢ odpowiedni rozmiar dla detekgcji linii zatrzymania.

DD Chaty: Dotncs 1w Dbl i ot Doty Pl Obct Ty ety Dz Vokcty iy D s v

Krok 2: Jak widzimy, ITR-3810 wykrywa i $ledzi dwa obiekty przed naszym swiattem drogowym.

Jesli obiekt zatrzyma sie przed swiattem drogowym i stanie sie statyczny, ITR-3810 generuje wiadomos$¢ zdarzenia UDP
(podswietlong na z6tto na obrazku). Teraz moglibysmy uruchomié nasze swiatto drogowe, a tym samym zoptymalizowac
przeptyw ruchu.
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12.10 Przyktad Praktyczny—Zliczanie Pojazddow
Krok 1: W naszej aplikacji do liczenia ruchu chcemy zlicza¢ zblizajacy sie i oddalajacy sie ruch oddzielnie na kazdym pasie.

Dlatego potrzebujemy trzech stref ruchu.
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Krok 2: W miare zblizania sie ruchu, za kazdym razem otrzymujemy wiadomos¢ o zdarzeniu UDP, gdy obiekt przechodzi przez

strefe ruchu.
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12.10 Przyktad Praktyczny—Zliczanie Pojazddow

Krok 3: Strefy ruchu sg w stanie wykry¢, z jaka predkoscig ruch zbliza sie lub oddala.

Sprawdz wiadomosci o zdarzeniach UDP, aby uzyska¢ predkosé i kierunek sledzonego obiektu. Teraz mozemy obliczy¢
przeptyw ruchu i sSrednig predkos¢ ruchu.

Mozemy nawet wykrywac¢ kierowcow jadacych pod prad.
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12.11 Przyktad Praktyczny—Pomiar Dtugosci Kolejki

Krok 1: Tym razem chcemy zmierzy¢ dtugos¢ kolejki na dwdch pasach dojazdowych tuz przed czujnikiem.
W tym celu musimy ustawi¢ dwie strefy obecnosci o odpowiedniej dtugosci.

Krok 2: Obiekty moga teraz pozostawac statyczne w strefach obecnosci. Jak wida¢, odpowiednie dtugosci kolejek majg po kilka
metrow. Dzieki wiadomosciom UDP wiemy teraz, ile obiektdw znajduje sie w kolejce i jaka jest jej dtugos¢. Za kazdym razem,
gdy nastepuje zmiana w dtugosci kolejki, ITR-3810 generuje komunikat o zdarzeniu UDP. Teraz moglibysmy wysterowac nasza
sygnalizacje Swietlng, a tym samym zoptymalizowa¢ przeptyw ruchu drogowego.
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16. KONTAKT

Mikrofalowy detektor ITR-3810 posiada wsparcie techniczne
i jest dystrybuowany na terenie Polski przez firme:

BOK APKO Grazyna Wisznicka

ul. Chtopska 46
A PKU@ 55-080 Smolec
tel. 602-155-785
e-mail: apko@apko.com.pl

https://www.apko.com.pl

Wsparcie w zakresie integracji ITR-3810
jak rowniez pomoc w instalacji zapewnia firma:

VIAOPTIMA Sp. z o.o0.

e-mail: biuro.viaoptima@gmail.com
Tel. 664-736-740

u InnoSenT

InnoSenT GmbH
Am Roedertor 30
Phone: +49-9528-9518-0

97499 Donnersdorf . .
E-Mail: sales@innosent.de

Germany Web: www.innosent.de

Ttumaczenie tego dokumentu zostato wykonane przez
dystrybutora urzqdzenia - firme:
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