MFDR - ITR-3810 - Radar 4D

Przeznaczenie: I S n ’
Monitorowanie wszelkich nno e

pojazdéw i ruchu na obszarze
calego skrzyzowania. Emuluje
dziatanie petli indukcyjnych, zlicza
i klasyfikuje pojazdy. Ponadto
wykrywa pieszych, rowerzystéw i
jadacych pod prad.

> Zaawansowany detektor, ktéry potrafi monitorowac cate skrzyzowanie.

> Moze sledzi¢ w tym samym czasie az 512 pojazdéw z dokladnoscig do 50 cm.

> Moze monitorowa¢ do 16 pasow ruchu na dwéch wlotach.

= Obstugujac do 64 wirtualnych linii zatrzymania i petli indukcyjnych.

= Wykrywa stojace pojazdy oraz poruszajgce sie z predkoscia do 230 km/h

> Rozpoznaje pieszych, rowerzystow, motocyklistéow oraz pojazdy jadace "pod prad”

> Klasyfikuje pojazdy na podstawie ich wielkosci.
> Zasieg dziatania az do 300 metréw

> Jest funkcjonalnym zamiennikiem systemow wideodetekcji, eliminujacym ich wady.

= Latwa integracja ze sterownikami sygnalizacji Swietinej.

Szczegotowe dane techniczne na odwrocie.
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Dane techniczne Radaru -4D MFDR -ITR-3810

O

PARAMETR TYPOWA WARTOSC JEDNOSTKA

Zasiegi

Min. Zakres detekc;ji 5|16.4 m | ft

Max. Detekcja // Klasyfikacja: Pieszy 130|427 // 83 272 m | ft

Max. Detekcja // Klasyfikacja: Rower 130|427 // 83 272 m | ft

Max. Detekcja // Klasyfikacja: Pojazd 300|984 // 183 | 600 m | ft

Max. Detekcja // Klasyfikacja: Ciezaréwka 300|984 // 183 | 600 m | ft o

Doktadnos¢ 0.47|1.5 m | ft

Separacja pasow: Dojezdzajace // Odjezdzajacy 220|722 // 240 | 787 m | ft

Predkosé

Zakres predkosci -233 .. 4233 |-144.8 .. +144.8 km/h | mph

Doktadno$é pomiaru 0.23]0.14 km/h | mph

Katy O

Pole widzenia w poziomie 110 °

Pole widzenia w pionie 30 °

Dziatanie

Czestotliwos¢ odswiezania. <60 ms

Opdznienie przetwarzania 1 cycle

Mechanika

Wymiary (ze ztgczami): H/W/D 102 x270x 37 (47) | 4x10.6 x 1.5(1.8) mm | in

Waga <1[<22 kg | Ib
Dystrybutor:
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